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TERCJ A Systemy Pomiarowe i Komputerowe StanistaW.wan

AYRTEMY POMIARGNE (ROMPUTEROWE

Tytut projektu; Innowacyjne urgdzenie do wykonywania testéw wydage@mwych naftowych otworéw
wiertniczych.

7. Dokumentacja - metody montaprzetwornika potzenia zaworéw proporcjonalnych na
manifoldzie zw¢zkowym - D_1/2/2021f

Temat: Analiza budowy i rozwgzar mechanicznych stosowanych w zaworach na
manifoldzie zwzkowym. Projekt i realizacja mechanicznego mentprzetwornika
potozenia zaworow proporcjonalnych na manifoldziegzZkowym. Dostosowanie mocowania
przetwornika do istnigcego rozwazania mechanicznego na zaworze.

Do optymalnego dziatania systemu opomiarowanigdaen testu produkcyjnego
konieczne jest zastosowanie pomiaru pefoa zaworow. Rzegzszczegoblnie wang jest
informacja o poteeniu zaworéw na manifoldzie zakowym gdy: ma ona bezgoedni
wptyw na optymaln prace wszystkich ugdzen zestawu testu produkcyjnego.

Zawory na manifoldzie zggkowym: dwie zasuwy suwakowe po stronie doptywowej,
dwie zasuwy suwakowe po stronie odptywowejgziva nastawna.




Do pomiaru potaenia zawordw zostaruzyte indukcyjne czujniki Pepperl+Fuchs.
Zasa@ dziatania czujnika przedstawia ngmijaca grafika:

MOUNTING
Semsor direct mosnts Eo manual

or sutomated rotary valves using
HAMUR 30 mm=-spaced mounting holes

Finger-safe design prevents
object ohstnection

=P LAY

Visual pasition
indicater

Ui ERSAL

B0* chockwise or
roumberclockwise
melation

MH-BT-F03...-FO7 MOUNTS TO MANUAL VALVES USING APPROPRIATE BRACKETS

M Rugged stainless steel holder
and vestamid plate

M Easy mounting

M Easy to adjust

M Conforms to standards
1SO05211-DIN3337

M Sizes FO3 to FO7,
lock nuts M6 to M8




Po analizie budowy zaworéw zaprojektowany zosthiwydt do indukcyjnego czujnika
potozenia zaworu. Uchwyt wykonany zostanie z blachyubgici 3 mm ze stali
kwasoodpornej AISI 316.
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General specifications
Switching function 2w normally closed (NC)
Output type MNAMUR
Rated operating distence 8 3mm
Inatallation Mush mouniable
Assured operating distence g 0. 243 mm
Actual operating distance Sy 27 ._33mmiyp.
Reduaction {Bciormy o5
Reduction facior g, 045
Reduction fBcior 1y, 1
Reducton BCi0r Mgy 1.4
MNominal ratings.
Mominal voliage Uy B2V (R, approx. 1 k)
i 1 0.-1500Hz
Hysierests H RS %
Reverse polarity protection reverse polarity protectad
Shaort-cirowt yes
C € @ @ Sultable foe 2.1 technology vas , Reverse palarlty protection dode o required
* @ us @ Curment consumpion
0102 € £ EPPENE Measiring plate not detected =3I mh
Measuring plate detecied =1mA
MNo-load cument <3mh
Time delay bedore avaltabiling 1y <1me
Swilching state indcator LED, yefiow
3 - Functional salety relaled parameters
Model Number MTTF, 21148
T o
NCN3-F25F-N4-V1 e T ke
Ambient conditions
Features Amblent temperatura -25__100°C (-13 . 212*F)
L b e (e i . Storage tlemperature -40 .. 100°C (-40 . 212 *F)
= For installation in housing Mechanical
= Direct ing on dard Canr ¥ Connector M12 x 1, 4-pin
« EC-Type Examination Cerilficate it e el
TOVSS ATEX 1479X Degree of protection [
Tighening torque, isstening screwa M5 x25: 2.7 Nm
Accessories MNote Mounted on mechanical drive
BT32 General information
Usa In'the hazardous ares see instruction manuals
Bﬁwmmﬁm Categary 1G; 26G; 3G
2 oo F25 s with and
BT33 Stendarnd confoamity
Activaior for F25 series MAMUR EN 60947-5-6:2000
BT34 IEC B0247-5-5:1800
Activaior for F25 stries Electromagnetic compatibility ME 21:2007
V1-G Standards EN 50047-5-2:2007
Female connector, M12, 4-pin, field attschatile VEC B0847-5-2:2007
V1-G-N4-5M-PUR Approvals and certificates
Female cordset, M12, £-pin, NAMUR, PUR cable Fi approval
Control drawing 116-0165
UL approval eULus Listed, General Purpose
C5A spproval clSAus Listed, General Purpose
GCCC approval CCC approval f marking not required for products rated <36 V



Po zamontowaniu czujnika indukcyjnego do korpusmaza, do kota zaworu zostanie
zamontowany target, ktory obragajsi bedzie odczytywany przez czujnik indukcyjny.

® For standard 30 mm = 80 mm actuator top plate mounting
@ For shaft heights of 20 mm and 30 mm

(Spacers included in delivery package)
B For shaft diameters up to 58 mm

B For clockwise and counterclockwise ratating drives ——
with 90% and 1807 rotational movement
B With four actuating elements (fixed at 90° offset}

B Also available with reversed working direction

B For standard 30 mm x 130 mm actuator top plate mounting

B For shaft heights of 30 mm and 50 mm
(Spacers included in delivery package)

B For shaft diameters up to 20 mm

M For clockwise and counterclockwise rotating drives with
90" and 1807 rotational movement

B With four actuating elements (fixed at 20° offset)

B Also available with reversed working direction
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